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Control PID nivel Tanque / PLC_1 [CPU 1511-1 PN] / Bloques de programa
Cyclic interrupt [OB30]

yclic interrupt Propiedades

Nombre Cyclic interrupt Numero 30 Tipo OB Idioma KOP
Numeracién Automatico

Titulo Autor Comentario Familia

Version 0.1 ID personaliza-
do

yclic interrupt
Nombre Tipo de datos Valor predet.
w Input

Initial_Call Bool

Event_Count Int
Temp
Constant

Segmento 1:

%DB1
"control_temp"
PID_Compact
EN ENO
%MD2 Output — 0.0
"set point %MD12
temperatuara” — setpoint "salida sefal de
0.0 = Input Output_PER 7 control”
%MD21 Output_PWM —false
"entrada sefial" —IInput_PER State — 0
Error —ifalse
v ErrorBits — 16#0
Segmento 2:
%MO0.0
"activar lazo SuB MUL ADD
cerrado” Real Real Real
—— b———— — 0 EN — ENO EN — ENO ——t
%MD12 %MD101 %MD 101 %MD102 _ %MD102 %MD21
"salida sefial de "resta Salida "resta Salida OUT — "Ganancia Ganancia” — IN1 OUT — "entrada sefial
control” — N1 OUT — menos Entrada” menos Entrada” — |N1 %MD21
%MD21 0.005 — IN2 &1 "entrada sefial" — IN2 &1
"entrada sefal" — N2




